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Technické udaje

Maly kompaktni I/O modul

Maly kompaktni I/0 modul MMIO je mikroprocesorem fizeny komunikativni modul se
skladbou 1/0 optimalizovanou pro fizeni fancoilii a malych VZT jednotek. Modul
komunikuje po sbérnici RS485 protokolem Modbus RTU (slave) a Ize jej snadno
integrovat do rady fidicich systémii.

=  Kompaktni I/O modul pro fizeni nap¥. malych vyméikovych stanic, fancoilt a
technologie v mistnosti (IRC), doplnujici a rozsirujici modul pro vétsi
systémy, sbér dat a fizeni procesl

MMIO je modul, ktery obsahuje vstupy i vystupy (4 Al, 2A0, 4 DI, 7 DO). Komunikace
probiha po sbérnici RS485. Komunikacni protokol Modbus RTU umozriuje hladkou
integraci do fady fidicich a regulaénich systéma.

Komunikacni obvody jsou chranény proti pfepéti. Pokud modul ukoncuje komunikacéni
sbérnici, {j. je prvni nebo posledni v fadé, DIP prepinaci BUS END se pfipoji ukonCovaci
odpor a shérnice se tak impedanéné pfizplsobi. Modul se montuje na standardni DIN listu.

Typickeé pouziti pro fizeni mistnosti:

Relé, vystupy DO1, DO2 a DO3: tfistupriovy fancaoil

Relé, vystupy DO4, DO5: pomocné vystupy — relé pro spinani svétel nebo blokovani
stykacu pfivodu energie

Triaky, vystupy, DO6, DO7: tfibodové nebo termické ventily, pohony klapek

Analogové vystupy, AO1, AO2: spojité fizené ventily 0..10V, VAV systémy

Analogové vstupy, Al1, Al2, Al3, Al4: teplota v mistnosti a na pfivodu, korekce, pozadavek
na stupné ventilatoru

Digitalni vstupy, DI1, DI2, DI3, DI4: signal pfitomnosti, okenni kontakty

Napajeni 18V +35Vss (G..+, GO..-), 14V + 24 V st
Pracovni teplota modulu 0+70°C
Komunikace RS485, 1200 ... 19200 bit/s Modbus RTU slave
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RS485 - svorky K1+, K1-

Max. délka sbérnice 1200m

Max. po¢et moduld MMIO na pocet modulll zavisi na pozadované dobé odezvy, pro
sbérnici aplikace VVK cca. 30, fyzicka adresace do 250

Analogové vstupy 4x Pt 1000, Pt100, Ni1000, odpor 20..1600 Ohm,

z toho Al1 a Al2 konfigurovatelné pomoci jumper( i jako
0..10 Vss nebo (s externim odporem 125 Ohm — nutno
doplnit) jako 0..20 mA

Meéfici proud v pasivnim rezimu (0..1600 Ohm): 200 uA po
12,5% CGasu

Analogové vystupy 2x0-10 V ss

Zatizeni analogovych vystupu typicky 10kQ2, max. proud 10mA,
vystupy jsou zkratuvzdorné — omezeni na 20 mA.

Digitalni vstupy 4x 24V st/ss — mezi vstup (DI) a COM je tieba privést
napéti, napf. ze svorek G a GO, vstupni proud 4 mA. Max.
pFipustné napéti 60 V ss, 40 V st.

Vstupy jsou opticky izolovany do max. napéti 3,5 kV.
Digitalni vystupy 5x relé, spinaci: 5A/250 V st 1250 VA, 5A/30 V ss, 150W

2x solid state relé se spinanim v nule pro stfidavou nebo
stejnosmérnou zatéz, 24 V ss/st, maximaini spinany proud
0,4 A. Doporucené pohony termickych ventil(i jsou STA71
(Siemens), TWA (typy na 24V, Danfoss).

Vystupy jsou opticky izolovany do max. napéti 1,5 kV.
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Jumpery na Al1, Al2:
Kazdy ze vstupt Al1, Al2 ma 4 piny pro ® .@ 0.10V
nastaveni rozsahu pomoci jumper(. @. ® tmp.R

000O® 04.20mA

Vychozi nastaveni vstup: o000 0000
Al1 0..10v Al1: 0..10 V, Al2: temp, R
Al2 temp, R

AI3 temp, R (nelze ménit)

Al4 temp, R (nelze ménit)

Jumpery se nachazeji u svorek analogovych vstupl. Pro jejich nastaveni je nutné sejmout
kryt pfistroje.
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Starsi provedeni MMIO

Ostatni

U starSich verzi hardwaru ma kazdy ze vstupl Al1, Al2 po péti jumperech na nastaveni
rozsahu. Zemé analogovych vstupt a vystupti (GND) je u star§iho provedeni
galvanicky spojena se zemi napajeni GO. Pri tfivodicovém zapojeni aktivnich periferii
napajenych ze stejného zdroje jako modul dbejte na polaritu napajeciho napéti —
G...+, GO...-. Komunika¢ni ¢ast je od analogovych vstupl a vystupl galvanicky zcela
oddélena. Digitalni signaly (DI, DO) jsou zcela galvanicky oddéleny.

Starsi provedeni - Jumpery na Al1, Al2:
Kazdy ze vstupl Al1, Al2 ma 5 pind pro

f ) o0 00e 0.1V
nastaveni rozsahu jumpery.

o900 0e®e tmR
00O 9O 04)20mA

Starsi provedeni - Vychozi nastaveni vstupl:

Al1 0..10vV _
Al2 temp, R o0o00O® OO0
Al3 temp, R (nelze ménit) AH:0.10% A2 temp, R
Al4 temp, R (nelze ménit)

DIP prepinac vedle svorek K1+, K1- (pfistupny zvnéjSku)

1: v poloze ON je po restartu INIT mod - modul se hlasi na adr. 1, kom. rychlost 9600 bps
2: rezerva

3, 4: v poloze ON ukonc¢eni sbérnice zapnuto, OFF vypnuto

Pozn. Pokud je modul vyuzit v prostfedi RcWare SoftPLC a méfi se teplota pasivnimi idly
Pt1000, pfi nastavovani vstupnich rozsahl programem domat.exe vyberte rozsah 0...7600
Ohm, nikoli Pt1000. Rozsah Pt1000 poskytuje jiz linearizovanou teplotu ve °C a v prostredi
SoftPLC, které oCekava hodnotu odporu a linearizaci provadi az v programu, by byly ¢teny
nesmysiné hodnoty.

Pozn. V provedeni s oddélenym konektorem pro analogové vystupy (aktualni technicky
stav) nejsou zemé AIGN a AOGN galvanicky propojeny. Pfi pouziti aktivnich periferii je
tedy tfeba AIGN resp. AOGN spojit se zemi napajeci (GO, svorka 2). Komunikacni ¢ast je
od analogovych vstupl a vystup(l galvanicky zcela oddélena. Digitalni signaly (DI, DO) jsou
zcela galvanicky oddéleny.

Pro napajeni modulu i periferii je mozné pouzit stejny transformator.

Nastaveni adresy v INIT médu:

INIT mod se pouziva v pfipadech, kdy neni mozné zjistit adresu ¢i komunikacni rychlost
modulu a potfebujeme v modulu nastavit vychozi hodnoty.

- sejmeme kryt modulu

- pfepina¢ INIT (modry DIP switch nad relatky, Cislo 1) pfepneme do ON

- pfipojime napajeni a komunikaci

- modul odpovida na adrese 1

- nastavime v programu domat.exe nebo v IDE novou adresu, pfip. komunika¢ni rychlost
- odpojime napajeni

- vratime prepinac INIT do polohy OFF

- nasadime kryt modulu

- pfipojime napajeni: modul se hlasi na nové adrese s novou komunikacéni rychlosti.
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