< BEZDROTOVY OVLADAC
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rx24k_sk 02/08
Bezdrotovy ovladac (prijima€) RX-2K/RX-4K umozniuje dialkové ovladanie elektrického
zariadenia pomocou radiovych ovladacov (zvanych ako vysielaCe alebo ako piloty). Ovladac
moze spolupracovat maximalne s 340 pilotmi. Ovladaé obsluhuje vyluéne piloty vyrabané
firmou SATEL.
Spolupracu ovladaca so zabezpecCovacimi systémami ulahCuju vystupy informujuce o stave
systému. Vdaka nim je mozné jednoduché zorganizovanie signalizacie zapnutia / vypnutia
str&Zenia a zruSenia alarmu.
KonStrukcia zariadenia je zalozena na komponentoch firmy Microchip Technology Inc.,
vyuZzivajucich v prenosoch medzi vysielatom (pilotom) a prijimaom plavajuci kéd v
technolégii KEELOQ®. Toto rie$enie zabezpeduje bezpeénost pouZivania a odolnost na
pripadné ovladacie signaly pochadzajlce z inych zariadeni.

1. Popis dosky elektroniky
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Obrazok 1. Zobrazenie dosky bezdrétového ovladata RX-4K.

Vysvetlivky k obrazku:

1 — prijimac;

2 — LED-ka;

3 — programovacie tlac¢idla (PRG1 — kanal 1; PRG2 — kanal 2; PRG3 — kanal 3; PRG4 —
kanal 4);

4 — jumper na programovanie rezimu cinnosti relé (MODE1 — kanal 1; MODE2 — kanal 2;
MODE3 — kanal 3; MODE4 — kanal 4);

5 — anténa;
6 — tamper;
7 — relé (v ovladaci RX-2K iba 2).
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Popis svoriek:

AR - vstup signalu informujuceho o stave zabezpecCovacieho systému (strazi / nestrazi);
AL - vstup signalu informujuceho o alarme;
LV - vystup signalizacie nizkeho napétia batérie v pilote (OC); vystup sa aktivuje po

zisteni nizkeho napatia batérie v pilote a je aktivny do momentu pouZitia pilota s
dobrou batériou (mbze to sluzit napr. na hlasenie poruchy v zabezpeCovacom

systéme);
SS - vystup ovladajuci sirénu (OC);
+12V — vstup napajania (stale napétie od 9V do 16 V);
COM - zem;
Cn  — spoloc¢na svorka relé;

NCn - svorka relé spojena so svorkou; ~n — Cislo relé (kanalu)

NOn - svorka relé odpojena od svorky;

TMP — svorky sabotazneho obvodu.

Dvojfarebna LED-ka oznamuje stav ¢innosti modulu a pomaha naprogramovat parametre
ovladaca:

e svieti zelenou farbou — normalny rezim innosti;

e svieti Cervenou farbou — prijem signalu z pilota v normalnom rezime ¢innosti;

e blika zelenou farbou — ¢akanie na prvé stlacenie tlacidla na pilote pocas vkladania nového
pilota do paméate ovladaca;

e blika ¢ervenou farbou:

— Cakanie na druhé stlacenie tlacidla na pilote po¢as vkladania nového pilota do pamate
ovladaca;

— batéria v pilote je vybita (po stlaceni tlaCidla na pilote v normalnom rezime ¢innosti);
— mazanie pamate ovladaca,;

e striedavo blika Cervenou a zelenou farbou — programovanie ¢asu monostabilného
prepnutia relé;

e blikd podfa sekvencie: Cervena farba, zelena farba, zhasnutie — spusteny rezim
programovania z pocitaca.

Programovacie tla¢idla PRG1 az PRG4 umoznuju:

e vlozenie pilotov do pamate ovladaca;

e naprogramovanie ¢asu monostabilného prepnutia relé daného kanala.

Pomocou tladidla PRG1 je eSte mozné vymazanie pamate ovladaca.

2. Montaz

Doska elektroniky radiového ovladaca obsahuje elektronické suciastky citlivé na
elektrostatické vyboje. Pred montazou treba vybit vSetky elektrostatické naboje a vyhybat' sa
dotyku Casti na doske elektroniky.

Bezdrotovy ovlada¢ RX-2K/RX-4K je namontovany v plastovom kryte. Pri zatvarani krytu
treba dbat’ na to, aby kable nestlacali programovacie tlacidla.

Odporuca sa pouzivat v pilotoch batérie ur€ené na tento ucel vyrobcom. Je treba pravidelne
kontrolovat stav batérii (napr. sledovanim spbsobu svietenia LED-ky na doske prijimaca
pocas stlacania tlacidla pilota) a v pripade potreby vybité batérie vymenit za nové.

Upozornenia:

e S pouzitymi batériami treba zaobchadzat zhodne s platnymi predpismi (Nariadenia EU
91/157/EEC a 93/86/EEC).
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e Akékolvek zdsahy do konStrukcie zariadenia su zakdzané.

3. Programovanie

Bezdrotovy ovlada¢ RX-2K/RX-4K mbéze byt programovany pomocou programovacich
tlaCidiel alebo pomocou pocitaca s nainStalovanym programom DLOAD10. Program DLOAD10
je dostupny na internetovej stranke www.satel.pl. Program umoziuje pokro€ilu obsluhu
ovladaCa. UmozZnuje editovat zoznam pilotov podfa tovarenskych Ccisiel, individualne
vymazanie uz naprogramovanych pilotov a pridefovanie nazvov uzivatelov pilotov.

3.1 Spustenie komunikacie s programom DLOAD10
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Obrazok 2. Okno obsluhy bezdrétovych pilotov (vysielacov) v programe DLOAD10.

Na spustenie komunikacie ovladaca s programom DLOAD10 treba:
1. Prepojit ovladac s pocitatom pomocou kabla DBOFC/RJ (pozri: Obrazok 3).
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Obrazok 3. Spbsob pripojenia kabla na bezdrétovy ovliadac.

Nakolko ovlada¢ nema konektor portu RS, treba na prenos udajov vyuzit niektoré svorky
ur¢ené na tento ucel.

V reZime programovania su na svorky ovladaca privadzané nasledujlce signaly:

AL - Rxradiového ovladaca
LV - Tx radiového ovladaca
COM - zem (spolo¢na svorka)

V komplete s kablom je dodavana prechodka, ktoru treba pripojit na 3 pinovy konektor kabla.
Tri vodiCe prechodky sa pripajaju na svorky ovladaca zhodne s obrazkom.

UPOZORNENIA:

e V pripade vypadku v komunikacie s pocitacom treba medzi svorky LV a +12 V pripojit
rezistor 47 kQ.

e Pred pripojenim vodic¢ov prechodky (zeleného a bieleho) treba zo svoriek AL a LV odpajit
iné vodice.

2. 'V poditaCi spustit program DLOAD10 (pristup do programu je chraneny kédom, ktory ma
tovarenskd hodnotu 1234 a méze byt zmeneny na lubovolny sled 16 znakov — je mozné
vlozit' Cislice od 0 do 9 a pismené od A do F.).

3. V menu ,Komunikacia” vybrat poziciu ,Konfiguracia” a ur€it port pocitaca, na ktory je
pripojeny ovladac.

4. V ovladadi spustit rezim programovania z pocitata podla nasledujucej procedury:

— stlacit a podrzat tlacidlo programovania PRG2 (RX-2K) alebo PRG4 (RX-4K) do
chvile, ked LED-ka zmeni farbu svietenia na ¢ervenu;
— na chvilu (priblizne na 1 sekundu) pustit tlaidlo PRG2 (RX-2K) alebo PRG4 (RX-4K),

po ¢om ho treba opatovne stlacit a podrzat do chvile, ked LED-ka zacne blikat’ podfa
sekvencie: ¢ervena, zelena, zhasnutie.....

Pozor: Ak pocas minuty nebude nadviazana komunikacia s programom DLOAD10, vrati sa
ovladac do normalneho rezimu ¢innosti.
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5. V programe DLOAD10 v menu ,Subor” vybrat ,Nové zariadenie”, a potom ,Bezdrotovy
prijima¢ RX2/RX4/RE4”. Otvori sa okno obsluhy bezdrétovych oviadacov (Obrazok 2). Po
kliknuti mySou na tla€idlo ,Nacitaj vysielate” sa zobrazi zoznam uz vloZzenych pilotov
(vysielacov).

3.2 Pridavanie pilotov (vysielacov)

Ovlada¢ ma Siroké moznosti konfiguracie pilotov. Je mozné ovladanie vsetkych, alebo iba
vybranych kanélov.

3.2.1 Pridavanie pilotov (vysielacov) pomocou programovacich tlacidiel

Pocet kanalov, ktoré bude mdct ovladat pilot je zavisly od Cisla tlacidla, ktoré bude pouzité
pri vkladani nového pilota do pamate. Napriklad, ak bude vkladany pilot pomocou tlacidla
PRG2, tak bude ovladat kanal 2 (RX-2K) alebo kandly: 2, 3 a 4 (RX-4K). Kanal 1 bude pre
tento pilot nedostupny. Aktivne tlacidla pilota budu tlacidla: 1 (RX-2K) alebo 1, 2 a 3 (RX-4K),
ostatné tlaCidla budu neaktivne. V tabulke su uvedené kanaly dostupné na ovladanie na
pilote v zavislosti od toho, ktoré programovacie tlacidlo bolo pouZzité pri pridavani pilota.

Kanaly ovladané C. tlagidla na pilote
z pilota 1 2 3 4
. PRG1 14 1 2 3 4
= PRG2 2—-4 2 3 4
o RX-4K
5 5 PRG3 34 3 | 4
=g PRG4 4 4
3 —-——
) PRG1 1-2 1 2
a RX-2K
PRG2 2 2

Tabulka 1. Kanaly dostupné na pilote (prdzdne pole znamena, Ze tlacidlo nie je aktivne).
Piloty (vysielaCe) sa vkladaju do paméate pomocou nasledujlcej procedury:

1. Stlacit vybrané programovacie tlacidlo — LED-ka za¢ne blikat’ zelenou farbou.

2. Stlacit’ lTubovolné tlacidlo na pilote — LED-ka zacCne blikat’ Cervenou farbou.

3. Opatovne stlacit tlacidlo na pilote — LED-ka zacéne svietit zelenou farbou. Pilot bol vloZzeny
do pamate.

Pozor: Ak je uz pamét plna, alebo pilot nie je spravny (od iného vyrobcu), tak po prvom
stlaCeni tlacidla na pilote sa oviadac vrati do normalneho stavu.

3.2.2 Pridavanie pilotov (vysielacov) pomocou programu DLOAD10
Na vloZenie pilota (vysielaca) do paméte pomocou programu DLOAD10 treba:

1. Kliknut na tlacidlo ,Novy vysiela¢”. Otvori sa okno pridavania novych pilotov (vysielaov).
2. Zhodne s pokynmi stlacit’ fTubovolné tlacidlo na pilote.
3. Zhodne s pokynmi opatovne stlacit tlacidlo na pilote.
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Obrazok 4. Okno pridavania novych pilotov (vysielacov) v programe DLOAD10.

4. Vybrat, kolko kanalov ma pilot ovladat' (pozri: Tabulka 1).

. 'V pripade potreby vlozit nazov pre pilot.

6. Kliknut na tlagidlo ,Dali”, na pridanie daldieho pilota, alebo na tlagidlo ,Koniec”, na
zatvorenie okna vkladania novych pilotov. Nové piloty budd zobrazené na zozname
obsluhovanych pilotov (vysielaCov) s poznamkou: ,Novy, na zapis”.

7. Kliknat na tlacidlo ,Zapi$ vysielace”, na uloZenie vykonanych zmien. Ak nebudd zmeny
uloZené, nebudu nové piloty (vysielace) obsluhované.

gl

Pomocou programu DLOAD10 je mozné kedykolvek menit pocet kanalov, ktoré ovlada pilot a
editovat’ ndzov pilota.

3.3 Vymazanie pilotov (vysielaéov)

Individualne vymazanie pilotov umozruje iba program DLoAD10. Pomocou programovacich
tlaCidiel je mozné vymazat iba obsah celej pamate ovladaCa, Cize vSetkych v nej
naprogramovanych pilotov.

3.3.1 Vymazanie pamate ovladaca

Na vymazanie pamate ovladaca treba:
1. Stla¢it a podrzat programovacie tlaCidlo PRG1 do chvile, ked LED-ka na chviflu zmeni
farbu svietenia na €ervenu (nastane to asi po troch sekundéach).

2. Na chvilu (priblizne na jednu sekundu) pustit tlaidlo PRG1, a potom ho opatovne stlacit’ a
podrzat do chvile, ked LED-ka zacne blikat Cervenou farbou (nastane to asi po troch
sekundach), signalizujuc tak vymazanie pamate ovladaca.

Ked zacne LED-ka svietit zelenou farbou, je ovladac€ pripraveny na programovanie novych
pilotov (vysielacov).

3.3.2 Vymazanie pilotov (vysiela¢ov) pomocou programu DLOAD10

Na vymazanie pilotov z pamate treba:

1. Na zozname pilotov kliknat mySou na ten, ktory ma byt vymazany.
2. Kliknut na tlacidlo ,Vymaz vysielac” a potvrdit vyber v okne, ktoré sa objavi.

3. Kliknut' na tlacidlo ,ZapiS vysielace”, na uloZenie vykonanych zmien. Ak zmeny nebudu
zapisané, tak bude pilot (vysiela€) nadalej obsluhovat piloty, ktoré mali byt vymazané.
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3.4 Programovanie rezimu €innosti relé
Relé mbze pracovat v jednom z troch rezimov, v zavislosti od nastavenia jumperov.

MODE1 MODE1 MODE1
o o o
e @ o 0 e @
PRG1 PRGT1 PRG1
bistabilny rezim monostabilny rezim pulzny rezim
bez jumpera jumper na favej strane jumper na pravej strane
Obrazok 5. Nastavenie rezimu ¢innosti na priklade kanélu 1.

Bistabilny rezim (pozri: Obrazok 5) — kazdé stlacenie tlaCidla na pilote prepina stav relé na
opacny.

Monostabilny rezim (pozri: Obrazok 5) — relé je zapinané na naprogramovany ¢as.

Pulzny rezim (pozri: Obrdzok 5) — relé je zapinané na €as stlacenia tlacidla na pilote.

3.4.1 Programovanie ¢éasu monostabilného zapnutia

Tovarensky je ¢as monostabilného zapnutia naprogramovany na 5 sekind. Tento ¢as méze

byt zmeneny uzivatelom a nastaveny v rozmedzi 1 az 250 sekdnd.

Na nastavenie nového ¢asu monostabilného zapnutia pre vybrany kanal (pre vybrané relé)

treba pomocou programovacich tlacidiel:

1. Dva krat stlacit programovacie tlacidlo vybraného kanalu —LED-ka zhasne.

2. Stlacit’ jedno z aktivnych tlacidiel pilota (pozri: PRIDAVANIE PILOTOV) — LED-ka zacne blikat
striedavo zelenou a Cervenou farbou.

3. Po odmerani poZzadovaného ¢asu opatovne stlacit’ tlaCidlo pilota — LED-ka zacCne svietit
zelenou farbou.

V programe DLOAD10 sa ¢as monostabilného zapnutia meni vloZzenim hodnoty pomocou

klavesnice pocitaa pri vybranom kanali. Na zapis zmien do pamate ovladaca treba kliknut

na tlacidlo ,Zapisanie ¢asov”.

4. Spolupraca so zabezpecovacim systémom

Pomocou tlacidiel pilota je mozné zapnut / vypnut strazenie zabezpecCovacieho systému
alebo spustit / vypnut alarm. Vtedy treba pripojit svorky relé vybranych na ovlddanie na
zodpovedajuco naprogramovaneé vstupy zabezpecCovacej ustredne.

Vystup SS ovladata méze signalizovat zapnutie straZzenia / vypnutie strazenia a zruSenie
alarmu pomocou pilota. Na ziskanie takejto signalizacie treba pripojit na vstupy AR a AL
zodpovedajuco naprogramované vystupy zabezpelovacej ustredne (na vstup AR vystup
informujaci o strdZeni a na vstup AL vystup signalizujuci alarm do zruSenia). Vstupy AR a AL
su sledované pocas Styroch sekund od pouzitia pilota. Ak v tomto ¢ase nastane zmena stavu
sledovanych vstupov, vystup SS spusti zodpovedajucu signalizaciu. Signalizacia je
realizovana spojenim vystupu SS na zem na ¢as impulzu (0,16 sekundy). PocCet impulzov
umozni identifikovat udalosti:
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1 impulz — zapnutie strdZenia;

2 impulzy — vypnutie strdZenia;

e 4 impulzy — vypnutie straZzenia a zruSenie alarmu.

Vystup SS mdze byt vyuzity napr. na ovladanie sirény. Pripustné zatazenie vystupu SS je
500 mA.
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Obrazok 6. Priklad realizacia dialkového ovladania Ustredne CA-6.

V priklade zobrazenom na obrazku 3 ovlada kanal 1 (relé 1) straZzenie Ustredne, a kanal 4
(relé 4) spusta tichy alarm napadnutia (PANIC). Tieto relé pracuju v pulznom rezime
(zodpovedajuco nasadené jumpre na poziciach MODE1 a MODE4) a davaju zem napdjania
(O V) na vstupy CTL a Z1 zabezpecCovacej ustredne. Ovlada¢ musi byt viozeny do pamate
ovladaCa pomocou tlacidla PRG1. Na zapnutie alebo vypnutie straZenia treba stlacit a
pridrzat’ tlaCidlo pilota Cislo 1. Alarm napadnutia sa spusta tlaCidlom Cislo 4. Na zamedzenie
pripadného spustenia alarmu, treba v zabezpeCovacej Ustredni naprogramovat
zodpovedajucu citlivost vstupu Z1 (napriklad 3 sekundy).

Vystup SS ovlada relé, ktoré v momente zapnutia pripdja na vstup +SA sirény napatie +12 V,
a generuje tak akusticky signal na siréne. V momente prepnutia je vystup OUT1 Ustredne
pripojeny cez rezistor 2,2 kQ na zem v siréne, vdaka ¢omu je zabezpelena pritomnost
zatazenia na vystupe OUT1 a kontrola kabelaze pocCas signalizacie zapnuti a vypnuti
strdZenia. Rezistor musi byt umiestneny v kryte sirény.

Na obrazku je zobrazeny taktiez jednoduchy spdsob realizacie signalizacie stavu nizkeho
stavu batérie v pilote (LED-ka pripojena na vstup LV).
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V ustredni CA-6 treba naprogramovat nasledujuce parametre:

OUT1 — alarm na €as (+12 V pocCas aktivity vystupu);

OUT2 — alarm do zruSenia (+12 V pocas aktivity vystupu);

OUT3 — napajaci vystup (+12 V);

OUT4 - stav strdZenia (vystup typu OC — programovat +12 V po€as aktivity vystupu);
OUTS5 - alarm do zruSenia (vystup typu OC — programovat +12 V pocas aktivity vystupu);
CTL - zapnutie/vypnutie straZenia jednej alebo oboch skupin (FS 125);

Z1  — Vstup 24H tichy alarm (pouzitie tlacidla Cislo 4 na pilote spésobi zaslanie kodu na
monitorovaciu stanicu).

5. Technické informéacie

Dosah na otvorenom pPrieStranStVe ...........eiiiiiieiiiieee e do 100 m
(pritomnost prekazok medzi vysielatom a prijimacom zmensuje dosah zariadenia)

Pocet ovladanych VYStUPOV ........oiiiiiiiiiieciee e 2 (RX-2K)/4 (RX-4K)
NP Vo T LT F=T o T= 1= g - U UERRPURPRR 12 V DC £15%
MINIMAINY 0dDEr PrUAU .......eeeiiiiiiiiiieeeeee e priblizne 13 mA
Maximalny OdDEr PrUAU ..........ceiiiieiiiiiiieiei e e e priblizne 65 mA
Zatazitelnost kontaktov relé pri Napati 24 V DC.........uuuii e 2A
Rozsah regulacie asu v monostabilnom reZime ............ccoovvvviiiiiiiiee e 1-255s
Zatazitenost VYSIUPU LV (OC) ..ot 50 mA
Zatazitenost VYSIUPU SS (OC)....uuuiii i e e e e 500 mA
Pracovna fTEKVENCIA .......covveiiiie et 433,05 - 434,79 MHz
Pracovna teplota prijimaca ..o -10 az +50 °C
Pracovna teplota vysielaca (PIlota) ............uuiiiiieiiiiiiiiiii e -20 az +55 °C
ROZMEIY KIYIU...eeeiiiie et e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeenannns 72x118x24 mm
TYP DAErIE PIlOTA P-2.... .. e e e e e e e e e e aaaaaa 27T A12V
TYP DAtrie PIlOta P-4 .......cccc oo e e e e e e e e e e e e e e eeannnnas 23A12V
Hmotnost RX-2K e 1399



VYHLASENIE O ZHODE
Vyrobok: Vyrobca: SATEL spolka z 0.0.
RX2K - suprava bezdrot. ul. Schuberta 79 c E 0681
ovladaca 80-172 Gdansk, POLSKO
RX4K — slprava bezdrot.
ovladaca

Popis vyrobku: Sustava bezdrétového oviadac¢a s kédovanym prenosom dat, vybaveny dvomi alebo
Styrmi ovladacimi vystupmi, pracujici vo frekvenénom pasme 433 MHz. Sustava sa sklada z prijimaca
napéjaného jednosmernym napéatim +12V a batériou napajanych ovladacov dialkového ovladania
(vysielacov) typu P-2 alebo P-4. Zariadenie umozriuje ovladat nizkonapatové zariadenia, medzi inym aj
zabezpecCovacie ustredne.

Vyrobok je zhodny s nariadeniami Eur6pskej Unie:
R&TTE 1999/5/EC

Vyrobok spifia poziadavky noriem:

R&TTE: EN 300 220-1: v.1.3.1; EN 300 220-3: v.1.1.1;
EMC: EN 301 489-1: v.1.4.; EN 301 489-3:v.1.4.1
LVD: EN60950-1:2001

Jednotka je zapisana: Identifikaéné Cislo: 0681
ELECTRONIC TECHNOLOGY SYSTEMS DR. GENZ GMBH

Storkower Str. 38C, D-15526 Reichenwalde b. Berlin, Germany

Cislo hlasenia EMC:  GOM20308-8178-E-11

Cislo hlasenia R&TTE: GOM20308-8178-T-41

Cislo hlasenia LVD: ~ GOM20308-8178-L

Veduci skiSobného oddelenia: . g
Michal Konarski w"M

Gdansk, Polsko 06.05.2008
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